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Precyzyjna lokalizacja w
czasie rzeczywistym —
innowacja zwiekszajaca
wydajnosc¢ | automatyzacje
ztozonych procesow
biznesowych
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Kiedy potrzebujesz RTLS (Real Time Location
System)?

Gdy musisz doktadnie wiedzie¢, gdzie znajdujq sie
narzedzia, urzadzenia lub materiaty wykorzystywane w
procesach operacyjnych

— Gdzie sg pojazdy, ktére wymagaija finalnego lakierowania?
— Gdzie jest narzedzie, ktérego potrzebuje do ukonczenia tej pracy?

— Ile czasu zajmuje wyprodukowanie silnika na wszystkich etapach
montazu?

— Gdzie jest wozek widtowy, ktdrym moge przewiez¢ dang partie
towaru?

Gdy lokalizacja ma wartosc

— Ktoredy poruszajq sie wozki w sklepie/magazynie?
—  Przy ktérych boksach zatrzymujq sie uczestnicy targow?

— Gdzie jest ta spawarka ktorg zawsze taczytem Swiattowody w
kadtubie samolotu?

— Ktdre zwierze z mojej hodowli wymaga konsultacji weterynarza?
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Kiedy potrzebujesz RTLS?

e Posiadasz strefy bezpieczenstwa
— Czy ludzie przebywajg tam gdzie powinni?
— Czy wiedzg ze sq w miejscu, w ktorym nie powinni?

e Prowadzisz produkcje
— Czy kluczowe narzedzia sg pod rekg?
— Masz watpliwos¢ jakie narzedzia majg byc¢ teraz uzyte?

e Gotowe produkty sg skladowane w magazynie
— Gdzie sie znajduje konkretny produkt lub paleta?
— Czy podjatem wtasciwy produkt lub palete?

GW ) Ubisense

Precise Real-time Location



Kiedy potrzebujesz RTLS?

e Gdy chcesz zmniejszy¢ ryzyko, poniewaz...
— czasem pracownicy wchodzg tam gdzie nie powinni

— oznaczanie partii produktdw w magazynie jest
pracochtonne i moze spowodowac pomytke

— cztowiek nadzorujacy proces produkcji jest omylny i
moze przeoczy¢ kolejnos¢ dziatan

BIEE

e lub chcesz zwiekszy¢ korzysci poprzez...

— uproszczenie operacji zwigzanych z kontrolg,
identyfikacjg produktu czy tez pracownika, w
magazynie, na produkcji, strefie o ograniczonym
dostepie
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Kiedy potrzebujesz RTLS?

Gdy nie chcesz szukac, lecz dokfadnie
wiedziec...

...I nie traci¢ czasu szukaniem odpowiedzi na
pytania...




Dostarczymy rozwiqzanie gdy..

Wymagana jest precyzyjna lokalizacja
— Nawet 15cm doktadnosci w 3D

Detekcja w trudnych Srodowiskach radiowych
— Duza ilos¢ metalu (urzadzenia, Sciany,
regaty)

— Stale zmieniajace sie Srodowisko (zmienne
strefy przebywania ludzi)

— ROzne przestrzenie (otwarte i zattoczone w
tej samej lokalizacji)

Wymagana informacja o obserwowanym
obiekcie

— co minute, co klika sekund

— wtedy gdy cos sie zdarzy (alarm, aktywacja
urzadzen, aktywacja dziatan)
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TECHNOLOGIA
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Od identyfikacji do precyzyjnej lokalizacji

Kod

\lEJ Aktywne Precyzyjny

RFID RFID / WiFi ' RTLS

kreskowy

0 123456'789005

ldentyfikacia (NS Obe e | -
recnie anto 5—10m >15 cm
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Ubisense: precyzyjna lokalizacja w czasie
rzeczywistym

- Lokalizuje, sledzi, zapisuje, analizuje urzadzenia i ludzi wewnatrz
| na zewnatrz

* 15cm doktadnosci 3D w czasie rzeczywistym

~

o Ubjsaee

Wumrrm Tag

« Aktywne tagi transmitujg ultraszerokopasmowe (UWB) impulsy

radiowe
5 » Sensory odbierajg sygnaty z tagéw i obliczajg pozycje

- Filtry programowe bazujg na warunkach otoczenia i zapewniajg

wizualizacje oraz generujg zdarzenia
F'.'f'.'.l.?'.s_?"?? Transponder Frequencies
Sensor —

868 915 245 5.8
kHz kHz MHz MHz MHz MHz MHr [GHr GHz GHz

Hig el {21
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Technologia — jak dziata RTLS?

Sensor

Master
Sensor

o Sie€ sensorow dla komunikacji i lokalizacji

< Algorytm:
< AoA: Pozycjonowanie 3D za pomoca zaledwie dwoch sensorow
< TDoA: Nadmiarowosc¢ i podniesienie wiarygodnosci wyniku
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Technologia — jak dziata RTLS?
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2 sensory zapewniajq precyzyjnq ]
lokalizacje 3D

23 Ubisense Cell Monitar

Fie View Area Help

- RTLS Ubisense wymaga tylko 2

sensoréw do zapewnienia
precyzyjnej pozycji 3D

« Wektory AoA oznaczone na zielono
z kazdego sensora

* Krzywa TDoA oznaczona na
niebiesko

« Przeciecie wskazuje pozycje taga

[l zimuth and elevation vectors
[FlTooa surfacss
[Clraw pover

[l demiodulated power
[ Ipeek topesk offset

Tag Fropsties

« Pozycja taga jest wyliczana z dwu
rodzajow informacji, np. TDoA i
jednego AoA; lub dwu AoA

Tag-cells Libisense

Tagrates:
recuested; 24375

*  Wiecej pomiaréw wprowadzonych
do obliczenia pozycji zapewnia
wiekszg ufnosc¢ dla doktadnosci

scheduled: 24375

locatec: . 153979

2 vectars, 1 idoa strfaces.

AoA — Angle of Arrival
TDoA — Time Difference of Arrival
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Procesy obstugiwane z
wykorzystaniem RTLS

Wybrane wdrozenia
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Problem

System $ledzenia przesytek w portach transgranicznych z wykorzystaniem telewizji
generuje terabajty danych video, bez mozliwosci lokalizacji przesytki w przypadku jej
zagubienia

Rozwigzanie

System Ubisense $ledzi pozycje otagowanych skaneréw koddw kreskowych
umozliwiajac oprogramowaniu tgczenie zeskanowanego ID przesyiki z czasem,
miejscem i istotnym wyjsciem CCTV za kazdym razem, gdy przesytka jest skanowana i
przemieszczana. System generuje sekwencje obrazéw dla przesytki przechodzacej
przez centrum.

Rezultat
% Szybkie lokalizowanie konkretnych pozycji utraconych / zniszczonych wysytek
I LR o man _ Wiarygodne zrédto dowodéw w przypadku reklamacji Klienta na zagubione przesy#ki
lub zgdania odszkodowania.
Obszar instalacji: xxx m2 | Doktadnos¢3D: 30cm | /b .
Sensory: xx | Operacji/dzien: 10,000 palet | |.OBE :E;Sggltgee&asﬂg
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Problem

Numery VIN pojazdéw na linii produkcyjnej JIT sg recznie skanowane. Production
Management System (PMS) zwraca liste zadan z programem uzycia narzedzi, ktore
operator recznie wprowadza do Systemu Kontroli Narzedzi (~6s/ narzedzie, ok.150
stanowisk, 1000 aut/dziennie; 250 roboczogodzin dziennie)

Rozwigzanie

Rozwigzanie Ubisense $ledzi zarowno pojazdy jak i narzedzia umozliwiajac
oprogramowaniu wykrywanie gdy narzedzie zblizy sie do pojazdu. Wymagane dziatanie

e W bl Hizdl o . X . " .
L a4 |y B narzedzia jest pobierane z PMS z wykorzystaniem VIN i wysytane bezposrednio do
\ Bﬂ o] || Ul 13 |] s | be [l ] 4] Systemu Kontroli Narzedzi w celu zaprogramowania i udostepnienia narzedzia
@ g1 g T3 il
Rezultat
= = B = = = Oszczednos¢ kosztéw i czasu na linii produkcyjnej oraz wzrost jakosci poprzez

wykluczenie bteddéw personelu i poprawek.

Sensoren Nachbarzelle Sensoren Nachbarzelle

Obszar instalacji: xxx m2 | Doktadnos¢ 3D: 30cm | Sensory: xx .
Zdarzer/dzier: 150,000 | Niezawodno$¢: 99.5% | Glogem* 2 Ubisense
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Rafineria BP, Niemcy (Bezpieczeinstwo pracownikow)

Process & Energy

Problem
Zapewnienie bezpieczenstwa w srodowisku o zmiennych zagrozeniach.

Rozwiazanie

System Ubisense RTLS pokrywa obwdd zaktadu, wejscia, gtdwne ciggi komunikacyjne i
Sciezki. Monitoruje pracownikow dzieki tagom umieszczonym w kaskach gdy poruszajg
sie po obszarze zaktadu. RTLS zintegrowany z systemem czujnikdéw zagrozen na
biezaco dynamicznie rozpoznaje strefe zagrozenia i weryfikuje czy kto$ sie wiasnie w
niej znajduje. W razie zagrozenia przesyta pracownikowi sygnat, ze znalazt sie w
obszarze zagrozenia.

Rezultat

Biezace monitorowanie poruszajacych sie osdb oraz automatyczna notyfikacja o wejsciu
w obszar niedozwolony znaczaco zwiekszyly bezpieczenstwo pracownikow.

Obszar: ok. xxx m2 | Sensory: xx | Doktadnos$¢: 150 cm w 2D
16

Ubisense
Location Platform

Identyfikacja i
monitorowanie personelu
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Ortrander Iron Foundry Ortrand, Niemcy
(Monitoring skiadowania palet) (IHTIIANIIEIf
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Problem
Zawartos¢ (liczba i typ czesci, status w cyklu produkcyjnym) i lokalizacja palet nie byty
widoczne centralnie z poziomu systemu kontroli produkcji. Powodowato to opdznienia w
realizacji zlecen klientdw, poniewaz nie byto wiadomo czy dostepna jest wiasciwa ilos¢
skompletowanych partii

Rozwigzanie

RTLS nieustannie $ledzi ruch wézka widtowego podczas gdy Spatial Platform mapuje
przestoje w procesie oraz lokalizacje sktadowania jako gorace strefy i taczy ID palety
okreslonym przez czytnik pasywnych RFID z wynikiem uktadu wazenia na wdzku. Gdy palety
sg skltadowane system PPS jest informowany o tym i tym samym zna lokalizacje dla palety o
okreslonym ID przez caty czas zapewniajac aktualizacje, w czasie rzeczywistym, o przebiegu

zZlecenia na poszczegolnych etapach procesu. . o L
Sledzenie wozka Identyfikacja i wazenie

Rezultat palety
Wzrost produktywnosci, redukcja kosztéw oraz czasu sktadowania, szybsza realizacja zlecen.

Obszar instalacji: xxx m2 | Sensory: xx | Doktadnos$¢: 30 cm w 3D | Niezawodno$¢: 99.9%
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] POSCO
Huta Zelaza Posco Finex Korea (Bezpieczenstwo Pracownikéw)

Problem

. . . . . . IBM LAS
Na ogromnym obszarze huty zelaza z wieloma poziomami i ztozonymi procesami

produkcji, bezpieczenstwo pracownikow jest najwiekszym problemem.

Rozwigzanie Ubisense

Pracownicy wyposazeni w tagi umieszczone w kaskach ochronnych. Potaczenie informagji Location Platiorm
o Sciezkach przemieszczania sie w obszarze pieciu pozioméw oraz detekcja obecnosci na
pozostatych siedmiu poziomach znaczaco poprawity bezpieczenstwo oséb — w sytuacji
krytycznej pomoc dociera szybko do kazdego pracownika. System dostarcza biezacej
informacji o lokalizacji kazdego pracownika do centrum nadzoru.

Rezultat
Znaczace podniesienie bezpieczenstwa pracownikéw. Spadek liczby wypadkow i
incydentow.
Identyfikacja i
monitorowanie personelu
18 Obszar: xxx m2 na 12 poziomach | Sensory: xx | Doktadnoé¢: 100 cm w 3D GLOBEMA ) Ubisense
Precise Real-time Location



Areva NP Archive Erlangen, Germany
(Bezpieczenstwo pracownikow)

(1) Automated Alarm
(2) Manual Alarm

(3) Alarm System
(4) Acoustic Equipmen
(5) Optical Equipment
(6) Gas Container =
(7) Nozzles

| - Raum

Ml Raum 1 1
A6 |raum1 49 prs

Raum 1 49 p20

Raum 1 49 p3

W Raum 1 49 p4
Raum 1 49 pe
Raum 4 Eingang p5
42 | Raum 4 Eingang pé

Raum 4 Eingang p7

Problem

Centralne archimum Areva NP przechomuje plany i inng dokumentacje budynkdéw przez 90 lat, ze
wzgledu na regulacje prawne dla infrastruktury nuklearnej. W celu zabezpieczsenia przed
zniszczeniem, na wypadek pozaru wyposazono archimum w system, ktory wypetnia pomieszczenia
azotem. W przypadku pozaru istnieje konieczno$¢ odnalezienia wszystkich pracownikow
przebywajacych tam i wymagajacych pomocy.

Rozwiagzanie

Pracownicy i goscie sg rejestrowani i wyposazani w tagi Ubisense przed wejsciem do archiwum.
Zintegrowany system RTLS 3D zapewnia graficzng identyfikacje miejsc przebywania kazdej osoby
przez caty czas.

Rezultat
Znaczaca poprawa bezpieczenstwa pracownikow w archiwum

Ubisense
| ocation Platform

Personnel Tracking

Obszar: xxx m2 podzielony na wiele pomieszczen | Sensory: xx | Doktadnos¢: 100 cm w 2D
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Metro Transit, Minneapolis (zarzadzanie

zajezdniaq autobusowq)
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PROBLEM

Autobusy sg ,recznie” lokalizowane a ich potozenie wprowadzane do
arkusza dyspozycyjnego

ROZWIAZANIE

Kazdy autobus posiada tag. Platforma Ubisense wskazuje doktadng
pozycje autobusu gdy tylko znajdzie sie on w obszarze zajezdni.
Dyspozytor ma informacje w czasie rzeczywistym gdzie sg autobusy

REZULTAT

Szybsza informacja o lokalizacji autobusdw. Wsparcie przy ustalaniu
czasu przyjazdu i odjazdu autobusu, czas w serwisie

Obszar: 5 garazy w réznych czesSciach miasta | Sensory: xx | Doktadno$é: 100 cm w 2D
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Oni juz uzywajq RTLS Ubisense
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Obszary korzysci
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Gdzie szukac korzysci z zastosowania Ubisense?

23

Bezpleczenstw

Ludzie

Procesy J




Gdzie szukac korzysci z zastosowania Ubisense?

System zbiera i przetwarza informacje oraz dostarcza je we wtasciwym momencie:

- uzytkownikom

Identyfikacja - urzadzeniom
| lokalizacja - innym systemom

Wizualizacja

24

Sledzenie trasy

Rejestracja

zdarzen Raporty

Aktywacja

Alarm
y procesu

Aktywacja Dostarczenie
urzadzenia informacji
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Ubisense w piguice
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e Lokalizacja 3D o precyzji do 15cm

e Wysoka niezawodnosc¢ (wymaga tylko 2 sensorow na
obszar dla doktadnej lokalizacji 3D)

e Wytrzymatosc¢ w trudnych (np. przemystowych)
srodowiskach

e Zakres konfiguracji sieciowej i bezprzewodowej dla
maksymalnej elastycznosci / ceny

e Dynamicznie sterowane impulsy (optymalizacja
zuzycia baterii)

© - .
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Ubisense w piguice
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Aplikacje interaktywne (LED na tagach, brzeczyki,
przyciski)

Wysoki poziom skalowalnosci

Niezawodna, precyzyjna platforma lokalizacji w czasie
rzeczywistym

Dedykowana dla trudnych srodowisk

Ponad 400 instalacji na Swiecie z >20 nowymi
instalacjami na kwartat

Pierwsze instalacje w logistyce, produkcji, wojsku,
srodowiskach niebezpiecznych

© - .
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Zapraszamy na
demonstracje
RTLS

Stoisko B15

Leszek Domalewski

(+48) 604 171 106; leszek.domalewski@globema.pl

http://rtls.globema.pl




